VYBAVA POHONU PRO VENTILY 3301

&L kat.
SPA PNEUMATICKY POZICIONER (KOREKTOR)
PRAHA TYP 650 01 TYP
s.r.o. jednocinny 650 01

VYZNACNE RYSY
o Vyaonkd spolshlivest a snadnd sefiditelnost
o Zryochluje odezvuy pohony na vequladni odehviku a zvyduje pfesncst requlace
o Imofiuje zviEtdit silu pohonu poufitim napdjeciheo tlaku af 350 kPa

CHARAKTERISTIKA

Pozicionér pracuje Jjako pneumaticky proporcionalni regulator polohy tah-
la serveomcotoru v systému pneumatické regulace se vstupnim signalem 20
aZ 100 kPa.

ZAKLADNT TECHNICKE UDAJE
Vetupni signal ( W ) 20 a% 100 kPa
Napajeci tlak (Po ) 140 aZ 350 kPa 3
Cistota napajeciho vzduchu pofadovana t¥.l CSN 18 5001
Vystupni tlak (¥ ) minimalni 0 aZ 5% Po
maximalni §5 af 100% Po
Natodeni vstupniho hiidele 0 a3 40°
Statické zesileni 35 af 150%
Funkce valky piimé, nepfimé, linedrni a nelinearni
P¥esnost (odchylka od linearity) + 1,6 %
Hystereze max 0,8 %
Necitlivost max 0,05 %
Zavislost na napajecim tlaku max 0,8 % pfli Po = 250 kPa
Zavislost na tepleoté ckoll max 0,8 % / lo°C
Vlastni spotreba ~ 3 1/min p¥i napaj. tlaku 140 kPa
Vzduchovy vykon min &5 1/min pfi Po = 140 kPa
PFipojovaci z&vit pro Sroubeni M14 x 1,5
Sroubeni { pro trubkn ¢ 8xl ) pfipojka 8/M14 = 1,5
Hmotnost 1,7 kg
PRACOVNI PODMINKY
Pozicionery mohou pracovat ve stejnych podminkach jako pneumatické pohony, na kterych jsou namon-
tovany. Spolehlivé pracuji pii teplotach -25 az +70°C a relativni vlhkosti 5 az 100%. Odolnost proti

vniknuti vody a prachu je definovana oznadenim IP 53.
Pozicionery mohou pracovat v prostorach s nebezpedim poziru nebo vybuchu SNV 1 az SNV 3.

OBLAST VYUZITI
Pro libovolny jednodinny (pruZinovy) pneumaticky servomotor s pfimou i nepfimcu funkci, ktery pracuje se zdvi-
hem tahla 10 aZ 100 mm.

KONSTRUKCNI PROVEDENT

Pneumaticky pozicionér pracuje na principun pohybového vyrovnani -{ viz funkéni schéma ). ZmEna vstupniho sig-
nalu zpfizcbi pfes vinoveo viychylkn mezi tryskou a vahadlem. ZmEna ladéného tlaku pak zpfiscobi pfes zesilovad
zmEnu polohy téhla pohonu. ZméEna polohy tahla se pfevede pomoci paky pfes vadkun a rolnu na trysku jakoe zp&Etna
varba. Tim s zméni polcha trysky vidi wvahadlu. Tento pohyb je ukonden, jakmile nastane vyrovnani pohybfl mezi
tryskou a wvahadlem. Pozicioner lze plynule sefidit na servomotor v rozsahu zdvihu 0-10mm aZ 0-100mm. Zménou
statického zegileni E2krticim Broubem lze provést dynamické pfizplsobeni pro dany servomotor. Poziciconer ge vy-—
rabi v Jednom provedeni s wvadkou, ktera nmoffiule p¥izpfizobeni pro servomotor g funkci p¥imou 1 nepfimoun. Dale
umoZiuje volbu mezi zdvihem linedrnim a nelinedrnim. K monté&Zi na servomotor slouZi montéafni pifislulSenstvi vy-—

hovujici normam IEC 534-6; NAMUR (viz volitelné dopliiky) .

UDAJE PRO OBJEDNAVKU

Objednaci &islo

650 01 Pneumaticky pozicicnér jednodinny |

VOLITELNE DOPLNKY
Plati pfi objednani sameostatného pozicionéru bez servomotoru, kdy si montaZ provadli zakaznik.
Pro napojenl na servometbor Jje nutné objednat montaZni prislufSenstvi - kat.Z. 3303. Vyrobce dodava dvoll prove-
deni montaZnich doplfikti: 1) Pro montaZ na pohony dle normy IEC 534-6; NAMUR

2) Pro montaZ na pohony typu 526 61 a 526 63 v provedeni s hlinikovymi pZipojo-
vacimi timeny. PFi cobjednani pozicicnéru se servopohonem nenl tfeba prisluSenstvi zvlast objednavat a vyrobce
Jje] autematicky zvoli.
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POZNAMKY K PROJEKTOVANI

Potfebnou <isteotu a tlak napajeciho vzduchu pro pezicionér (peoZadavek viz zakladni technické ndaje) lze ziskat
pomoci redukéni stanice typ 357 18 nebo 357 2Z1. Kerektor je meoZné ovladat téZ proudovym signalem 4-20mA, pokud
se prfed korektor pfedfadi elektropneumaticky pfevednik typ 121 14, ktery realizuje potfebny pfeved na pneumatic-

ky Fidici signal 2Z0-100kPa.

FUNKCNTI SCHEMA PNEUMATICKEHO POZICIONERU Vadka

1) Vlnovec
2) Tryska
3) Vlnovcova vaha
5 4) Zesilovad T

1

Pritbihy zdvihii pro jednotlivd twary vadly.

5) PruZina rozsahova -
7 6) Nulovaci #roub
7) Stavéci sroub rozsahu
J3C 8) Vacdka

L 9) Paka s ukazatelem
10) Osa

11) Nosnik

12) H¥idel

13) Zakladni deska

14) Sroub zesileni

15) Unased

16) Paka

17) Membranovy servom.
18) Tahlo membr. servomo-

toru
—
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Vacka slouZi k prencsu zdviim
tahla servancteoru na trysku.
Druh valky uréuje charakte-
ristiku  servamotoru.  Rizné
charakteristilyy lze  ziskat
panccl Jedne valky Jejim otc-
Senim a obracenim. VaZka Je
kenstruovana pro vetmoni sig-
nal 20 aZ 100 kPa.

MONTAZ, INSTALACE A UDRZBA

Pozicionér je nutno pomoci piislusenstvi piizpdsobit membranovému servomotoru tak, aby se pii zméné pohybu tahla servomotoru v rozsahu 0 az 100% vychylo-
vala také vadka v odpovidajicim rozsahu proti ukazateli 0 az 100%. Pracovni rozsah 0, 50 a 100% je na vafce vyznaden ryskami.

Zakladni sefizeni je provedeno u vyrobee pro napijeci tlak 140 kPa, linedrni charakteristiku a piimou funkei.

Zesileni je nastaveno na maximalni hodnotu 150%. Pfi uvadéni do provozu je moZné jej ménit v rozsahu 35 aZ 150% Skrticim Sroubem na zesilovadi.

Pokud kompletace pozicionéru se servomotorem byla provedena spravné nevyZaduje pifistroj ndrzbu.

MontaZ pozicioneru na pneu servomotor dle ai
CSN 13 4508 (IEC 534-6, NAMUR)

=

KULISA 5 CEPEM

desky na sloupek desky na rownou
(priniru 20 ai | plockn
35 mm)

‘ SNIMACI PAKA

PNEU POZICIONER

a] PFipewndémi mon\:éini‘ bl PEipevndni moncdini [
| ©) Pfipevnéni nontéini desky na febro

Droond kopstrukini zmény vvhraz

VYROBCE: SPA PRAHA sro. , Mezi vodami 1955/19, 143 00 PRAHA 4
tel. 244000506, 244090505, & fax 241771650

B E-mail: sladek(@spa-praha.cz

& http://www.spa-praha.cz
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